
ECUACIONES DE TRANSLACIÓN:
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CÓNICAS

CIRCUNFERENCIA
Es el lugar geométrico de los puntos del plano que equidistan de un punto fijo llamado centro una distancia constante llamada radio.
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ECUACIONES DE LA CIRCUNFERENCIA:

· 
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 Ecuación canónica o cartesiana
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 posible ecuación paramétrica 
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 Expresión compleja de la circunferencia

PARÁBOLA

Dados en el plano una recta d llamada directriz y un punto F llamado foco se llama parábola al lugar geométrico de los puntos del plano del plano que equidistan del foco y de la directriz

PARÁBOLA DE EJE PARALELO AL EJE X
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ECUACIONES:
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 Ecuación canónica
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 Posible ecuación paramétrica
ELEMENTOS

· PARÁMETRO: p

· VÉRTICE: 
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· DIRECTRIZ: 
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PARÁBOLA DE EJE PARALELO AL EJE Y
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ECUACIONES:
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 Ecuación canónica
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 Posible ecuación paramétrica
ELEMENTOS:

· PARÁMETRO: p

· VÉRTICE: 
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· DIRECTRIZ: 
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· EJE FOCAL: 
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· LONGITUD DEL LADO RECTO: 
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ELIPSE

Dados en el plano dos puntos distintos F1 y F2 llamados focos y un numero positivo a de modo tal que 
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, se llama elipse al lugar geométrico de los puntos del plano tales que la suma de sus distancias a F1 y F2 resulta constante e igual a 2a.

CONDICIÓN IMPORTANTE EN TODAS LAS ELIPSES:
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ELIPSE DE EJE PARALELO AL EJE X
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ECUACIONES:
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 Ecuación canónica de la elipse.
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 Posible ecuación paramétrica.
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 expresión compleja de una elipse

ELEMENTOS:

· CENTRO: 
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· EJE FOCAL: 
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· FOCOS: 
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· VÉRTICES: 
[image: image32.wmf](

)

(

)

0

0

2

0

0

1

,

,

y

a

x

V

y

a

x

V

-

+


· INTERSECCIONES CON EL EJE 
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· EJE MAYOR: 
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· EXCENTRICIDAD: 
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[image: image38.wmf]a

b

2

2


ELIPSE DE EJE PARALELO AL EJE Y:
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ECUACIONES:
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 Ecuación canónica de la elipse.
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 Posible ecuación paramétrica.
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 expresión compleja de una elipse

ELEMENTOS:

· CENTRO: 
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· EJE FOCAL: 
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· FOCOS: 
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· VÉRTICES: 
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· INTERSECCIONES CON EL EJE 
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· EJE MAYOR: 
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· EJE MENOR: 
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· EXCENTRICIDAD: 
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· LONGITUD LADO RECTO: 
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HIPÉRBOLA
Dados en el plano dos puntos distintos F1 y F2 llamados focos y un número real positivo a tal que 
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, se llama elipse al lugar geométrico de los puntos del plano tales que la diferencia de sus distancias a F1 y F2 resulta constante e igual a 2a.

CONDICIÓN IMPORTANTE EN TODAS LAS HIPÉRBOLAS:
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HIPÉRBOLA DE EJE PARALELO AL EJE X
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ECUACIONES:
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 Ecuación canónica de la hipérbola.
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 Posible ecuación paramétrica.
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 expresión compleja de una hipérbola

ELEMENTOS:

· CENTRO: 
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· EJE FOCAL: 
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· FOCOS: 
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· VÉRTICES: 
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· ASÍNTOTAS: 
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· EJE REAL: 
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· EXCENTRICIDAD: 
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HIPÉRBOLA DE EJE PARALELO AL EJE Y
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ECUACIONES:
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 Ecuación canónica de la hipérbola.
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 Posible ecuación paramétrica.
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 expresión compleja de una hipérbola
ELEMENTOS:

· CENTRO: 
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· VÉRTICES: 
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· ASÍNTOTAS: 
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· EJE REAL: 
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[image: image79.wmf]a

c

e

=

 >1 en hipérbolas

· LONGITUD LADO RECTO: 
[image: image80.wmf]a

b

2

2


ECUACIONES DE SEGUNDO GRADO EN 2 VARIABLES
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Si 
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 posible circunferencia:

· Puede ser circunferencia

· Degenerar en un punto

· No existir lugar geométrico

Si 
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 posible parábola:

· Puede ser parábola

· Degenera en 2 rectas paralelas

· Degenera en 1 recta

· No existe lugar geométrico

Si 
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· Puede ser elipse

· Degenerar en un punto

· No existir lugar geométrico

Si 
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· Puede ser hipérbola

· Degenera en 2 rectas que se cortan

CUÁDRICAS
Se llama superficie cuádrica al conjunto de puntos del espacio cuyas coordenadas satisfacen una ecuación de 2° grado en tres variables.
CUÁDRICAS CON CENTRO  
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ELIPSOIDE:
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HIPERBOLOIDE DE UNA HOJA:

[image: image107.jpg]



[image: image89.wmf]1

2

2

2

2

2

2

=

-

+

c

z

b

y

a

x


[image: image108.png]


HIPERBOLOIDE DE DOS HOJAS:
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CILINDRO ELÍPTICO (CIRCULAR) RECTO:
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CILINDRO HIPERBÓLICO RECTO:
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SUPERFICIE CÓNICA RECTA:
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CUÁDRICAS SIN CENTRO 
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PARABOLOIDE ELÍPTICO:
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PARABOLOIDE HIPERBÓLICO:
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CILINDRO PARABÓLICO RECTO:
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CURVAS EN EL ESPACIO
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La curva C está dada como intersección de dos superficies distintas F y G que contienen más de un punto en común.

La curva C es curva plana si todos sus puntos están en un mismo plano. Es una curva alabeada en caso contrario.

APLICACIONES DE DIAGONALIZACIÓN
POTENCIAS DE UNA MATRIZ A DIAGONALIZABLE (de orden n)
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ROTOTRANSLACIÓN DE CÓNICAS
Aplicando el proceso de diagonalización, se identifica una cónica dada mediante su ecuación de 2° grado en dos variables de la forma:
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Se debe diagonalizar ortogonalmente la matriz obtenida

FORMULA DE LA ROTOTRANSLACIÓN:
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Sabiendo que 
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Y como P es ortogonal: 
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Se reemplaza en la formula del principio y se reemplaza 
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La matriz P tiene que ser ortogonal propia[image: image106.png]
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